
 

 

 תאור הקורס

 מקצועות קדם

 ברמה בסיסית. לפחות Rhino-ב Grasshopperלהכיר את סביבת מאוד רצוי 

 סיכום תמציתי של הקורס

בהתנהגות בני אדם בסביבה  (Spatial Cognition)הקורס סוקר תפקידה של קוגניציה ותפיסה מרחבית 

. כיום קיימת ואורבניים םיבנויה ושיטות להערכה של היבטים קוגניטיביים בפיתוח פרויקטים ארכיטקטוני
המשפיעים על  ם הסביבתייםמאפייניההתעניינות גוברת והולכת בהכרה של תהליכים קוגניטיבים ומדידת 

 תמיכה בפיתוח ועיצוב עתידי מושכל. טובה יותר והבנה  לצורכי יה, זאתאיכות חיי האנשים בסביבה בנו
 ארכיטקטוני ואורבני בתכנוןעכשווי בנושאי קוגניציה מרחבית  אינטרדיסציפלינרי שיחהקורס מציג 

מענה לשאלות המתעוררות  יתן קוגניציה וניתוח מרחבי ממוחשב. הקורס בתחומי מחקר שונים, כמו במדעי 
במבנים  הגותיים של המשתמש הקשורים לתפיסה, תנועה  והתמצאותבתכנון אדריכלי התומך בצרכים התנ

 מורכבים וסביבות עירוניות.
 

 ת פרייבורג וברמן, גרמניה.ומרכז לקוגניציה מרחבית באוניברסיטההקורס נבנה בשיתוף פעולה מדעי עם 
SFB/TR 8 Spatial Cognition Center - www.sfbtr8.spatial-cognition.de 

 הקורס:מטרות 

 בסביבה בנויה האדםקוגניטיבים של התנהגות הבטים היהכרת המסגרת המושגית וה. 

 .לימוד שיטות וכלים להערכת סביבה בנויה מבחינות קוגניטיביות 
 ם המשפיעים על תהליכי קוגניציה מרחביתילימוד וניתוח של מרכיבים אדריכלי. 
 תיות לאדם.ביצירת סביבות ידידו קוגניטיבי והבנת תפקיד האדריכל-התנסות בניתוח מרחבי 

 :מיקודנושאים עיקריים ו

נושאים תאורטיים יכללו: מרכיבים ומבנה הייצוג הקוגניטיבי של סביבה בנויה, מודלים של מיפוי קוגניטיבי 
(cognitive mapping),   למידה ורכישה של ידע מרחבי, ניווט והתמצאות מרחבית בסביבה בנויה

(wayfinding and navigation.) 

הסביבתית במסגרת הקורס יוצגו מספר שיטות וכלי מדידה ממוחשבים להערכה של מאפייני האיכות 
 Visual( נגישות וויזואלית1ומרחבים עירוניים. לדוגמה: ) , בנייניםחללי פניםהמשפיעים על התפקוד של 

Accessibility ( ,2הכרת ה ) מושגIsovistם הקשורים לו כגון חשיפה וויזואלית, , דרכים להערכתו ונושאי

תחביר התנועה בחלל בעזרת שיטות המתבססות על תורת הגרפים כמו  מיפוי( 3ביטחון ובטיחות, )
 ( ושיטות קרובות אחרות.Space Syntaxהמרחב )

 על מקרי בוחן. נטיים אשר יתורגלוהצגת רקע תאורטי וכלים ממוחשבים רלוויכלול מוד כל שיטה לי
הקורס הסטודנטים ידגימו את השיטות והכלים שנלמדו על מקרי בוחן מתוך הניסיון הפרקטי במהלך 

 שלהם, ויחקרו אחרי דרכים נוספות להערכת תכונות מרחביות המשפיעות על תפיסה ותנועה במרחב.
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 עלוצג רקע תיאורטי י . בהרצאותיות, דיון בכיתה ותרגולים מעשייםפרונטלהקורס יתבסס על הרצאות 
התירגולים ישמשו ללימוד שיטות להערכתם בהתאם לחלוקה לנושאים.  והצגתקוגניציה מרחבית  תהליכי

 .ותירגולם כלים ממוחשבים
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 חומרים נוספים: תוכנות מחשב

UCL DepthmapX: Spatial Network Analysis Software - free for academic use 

Grasshopper for Rhino plugins – Decoding Spaces, DVA, Syntactic, Urbano, UNA 

 

 דרישות הקורס

 מטלות: 

 .ת בית לתירגול טכניקות הנלמדות בקורסמטל .1
 עבודה מסכמת: .2

קוגניציה מרחבית ודרכי בדיקתם שנלמדו במהלך העבודה תעסוק בבחינה והבנת מאפיינים של 
 הסמסטר.

העבודה תתבסס על בדיקת מקרה בוחן מהניסיון בסטודיו לתכנון. כל סטודנט יבחר שיטה קיימת מתוך 
 אלה שנלמדו בקורס ויישם אותה על הפרויקט מהסטודיו. 
 במסגרת ההערכה הסטודנטים יתייחסו לנקודות הבאות:

  ותהליכים קוגניטיבים שעומדים מאחורי נושא העבודההצגה של מאפיינים. 



 חסרונות ומגבלות של הכלים ,יתרונות ,הצגת כלים מעשיים. 
 ממצאים ומסקנות. 
 תכנון אדריכלילוחשיבותו  הפרויקט להבנת המוסף של הבדיקה הערך. 
 

.בהתאם לפרויקט בסטודיושלשות  או זוגותבודדים, העבודה תעשה ב  
 .במידת הצורךהדמיות ו , דיאגרמותשרטוטיםמצגת ותכלול ב תוגש העבודה

  קריטריונים להערכת עבודה מסכמת:
, הסקת מסקנות %04דה ותוצאות , פיתוח העבו%24, מתודולוגיה %24הגדרת שאלות והנחות הניתוח 

%24.  

 

 מדיניות

 ומשקל המרכיבים השונים של הקורס: נוהלים למתן ציונים

 24% בית תרגיל
 5%השתתפות בניסוי 

 74%עבודה מסכמת 
 5%נוכחות בהרצאות אורח 

 הגשת העבודה באיחור 
 .המהציון של העבוד נקודות 14גורעת 

 נוכחות ואיחורים

 מאוד מומלצת. –חובה. נוכחות בשאר הקורס  –בהרצאות אורח  נוכחות

 


